Kompleksowe
rozwigzanie paletyzacj

5 Kluczowych Technologii (@ posor

SafeSkin
Bezpieczna interakcja

Ekskluzywna technologia wykrywania prekolizyjnego
Dobota dla bezpieczniejszej pracy z zasiegiem wykrywania
1 : 15 cm, catkowicie zapobiegajgca wystapieniu kolizji.
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] Terminal operacyjny

Dobot do paletyzacji sktgda sie ze stacji robota oraz pakietu
procesu paletyzacji, z juz podtgczonymi wszystkimi
modutami. Uzytkownicy moga z tatwosciag definiowac uktad
paletyzacji. System typu plug-and-play moze zostac
wdrozony w ciggu 30 minut.

- tatwe wdrozenie
Pierwsze w branzy rozwigzanie z programowaniem BLOCKLY,
umozliwiajgce obstuge z wielu urzgdzen: PC, tabletu oraz
panelu sterujgcego. Panel sterujgcy wyposazony jest w
wbudowany inteligentny panel interaktywny, co zapewnia
wygodniejszq obstuge.

Quick Palletizing & One Workstation,
Depalletizing Multiple Product Line

Szybka Paletyzacja i Depaletyzacja
%ﬁ [e—— Nie tylko paletyzacja, ale rowniez mozliwos¢

skonfigurowania funkcji depaletyzacji, co pozwala na
@ elastyczne przetqczanie miedzy paletyzacjq a

: Efektywne dziatanie
depaletyzacjq

Samodzielnie opracowana technologia
elektromagnetycznego hamulca, typu all-in-one o wysokiej
reakcji, zapewniajgca predkosci stawéw na poziomie

Jedno stanowisko, wiele linii produkcyjnych ) .
wiodgcym w branzy.

Umozliwia naprzemienne uktadanie palet na dwdch
przenosnikach tasmowych (linie produkcyjne) przy uzyciu
jednego stanowiska paletyzujgcego. Oba przenosniki mogq
by¢ skonfigurowane do obstugi pojemnikéw o réznych

rozmiarach.
Konfiguracje: 1Przenosnik 1Paleta (lewa), 1Przenosnik 1Paleta (Prawa),
1 Przenosnik 2 Palety, 2 Przenosniki 2 Palety

Precyzja

Algorytmy ttumienia drgan na poziomie mikronow oraz
technologia aktywnego sterowania kompensacyjnego, z
absolutnqg doktadnosciq pozycjonowania mniejszq niz + 0.5mm

o —S— ‘ — Bez programowania i specjalistow
o] ¢ W B ) Wdrozenie i konfiguracja odbywa sie za pomocq

____ U o) [ETETE parametryzacji. Funkcja nauki oparta na metodzie drag-

44444 — =l - - - \ and-drop pozwala robotowi automatycznie zaplanowac

Szybka aplikacja
Prosty system do paletyzacji, spawania i obrobki CNC, z funkcjg
generowania programow jednym kliknieciem, dla szybkiego

najefektywniejszq trajektorie dziatania. . Lo . .
wdrozenia aplikacji dostosowanych do indywidualnych potrzeb.

Zaawansowane funkcje automatycznej paletyzaciji
Umozliwia te funkcje dla zwigkszonej elastycznosci i efektywnosci
1) Automatyczne generowanie uktadu paletyzacji;

2)katwe dodawanie warstwy miedzy produktowej www.gmautomatyka.pl o Dane rej - i i
. jestrowe: ul. Hala Produkcii i M su: ul. .
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M1 Pro SCARA

Ultralekki i przenosny cobot do zastosowan komercyjnych

Robot wspétpracujacy
MG400

M1 Pro to wspdtpracujgcy robot SCARA przeznaczony dla lekkiego
przemystu, tqczgcey zalety modelu M1z inteligentng technologiq firmy
Dobot. Wyposazony jest w detekcje kolizji bez uzycia czujnikéw,
programowanie przez przeciqgganie (drag-to-teach) oraz precyzyjne
enkodery zapewniajqgce doktadne sterowanie. Wspiera rowniez rozwoj
wtorny, co umozliwia rozszerzenie zakresu zastosowan.

Ultrakompaktowe coboty klasy desktop

a 4P
—ﬁo
™) Zaprojektowany z myslg o elastycznym wdrazaniu, tatwej obstudze i
bezpiecznej wspotpracy, MG400 sprawia, ze automatyzacja staje sie przystepna
CR3A CR7A CR5A CR16A CR12A CR10A CR20A i dostepna nawet dla zréznicowanej i matoseryjnej produkcji. Dzieki udzwigowi
Max Payload: 3 kg 7kg 5kg 16 kg 12 kg 10 kg 20 kg 750 g, maksymalnemu zasiegowi 440 mm, funkcji drag-to-teach” oraz
wykrywaniu kolizji, MG400 idealnie sprawdza sie w lekkich aplikacjach

)
se rl a C RA biurkowych oraz przy szybkim wdrozeniu na liniach produkcyjnych.

Udzwig: Max, 750 g Zasieg: Max. 440 mm | - % % & @ E

Udzwig: Max, 1.5 kg Zasieg: Max. 400 mm

Nowy Standard rObOtow Wspo+pracujacyCh Zataduneki Montaz Klejenie Kontrola jakosci Transport
roztadunek
Seria CRA — nowa generacja robotéw wspotpracujgcych — wykorzystuje wysokowydajne zintegrowane przeguby, AL o = VaN ~
co przektada sie na 25% wzrost szybkosci cyklu i niespotykang dotqd wydajnosc. Nowa szafa sterownicza oraz ] D o0 @ w
oprogramowanie systemowe DobotStudio Pro zapewniajq kompleksowe zwiekszenie bezpieczenstwa, stabilnosci i T o , ook
L. , . . . ) . elektronika , ywnosc¢ i ) pieka
skalowalnosci, wynoszgc wspotprace cztowieka z maszynq na zupetnie nowy poziom. pipzeneen uzytkowa Obrebka metalu Napoje Retall medyczna

R Kompleksowe
L M o £
& O & O § rozwigzanie spawalnicze

ellez‘;tt:;r“,'v‘;a Motoryzacja Potprzewodnik Obrobka metalu Chemiczny Z{“’;;‘o’f:' m:ziyeck;a Retail
® Rozwiqzanie spawalnicze Dobot sktada sie zmodutowej stacji z
Se rl a N ova . ‘ cobotem oraz wygodnego pakietu do spawania. Wspoétpracuje z
' ‘ réznymi zewnetrznymi spawarkami tukowymi i laserowymi. To
Inteli entna ka mera vxsoo N ’ ’ - mobilne rozwigzanie mozna tatwo przenosic i wdraza¢ ponownie -
g Ultralekki i przeno$ny cobot do zastosowan komercyjnych bez potrzeby programowania.
Seria Nova oferuje opcje maksymalnego udzwigu 2 kg i 5 kg. Coboty Nova o
Zwiekszona precyzja, wysoka efektywnosé, plug & play sq ultralekkie i tatwe w obstudze. Liczne wbudowane funkcje : Wszechstronne funije
bezpieczenstwa zapewniajq wszechstronnos¢ w réznych zastosowaniach ‘ .
Kamera 5-megapikselowa i zrédto swiatta LED, w potgczeniu z opracowang komercyjnych, takich jak branza napojéw, gastronomia, fizjoterapia i wiele 1. Obstuguje metody komunikac;ji takie jak DeviceNet, Modbus oraz
przez firme Dobot technologiq kompensacji spektralnej 2.5D, umozliwiajg innych. Mozliwos¢ personalizacji koloru obudowy pozwala na spéjne | . sygnaty analogowe.
pozycjonowanie z doktadnoscig 0,26 mm w szerokim zakresie zastosowan. dopasowanie do wystroju wnetrz sklepowych. i 2. Obstuguje tryby spawania takie jak MIG, MAG i TIG. Tri I
Obejmuje to m.in. chwytanie obiektéw o nachylonych powierzchniach, montaz w y \ 3. Obstuguje funkcje recznego debugowania, takie jak symulowane el lE
pozycjach statych, transport za pomocg robotéw AMMR, zatadunek i roztadunek Udzwig: Max, 2-5 kg Zasieg: Max. 625-850 mm B+ @ spawanie, reczne podawanie drutu, cofanie drutu, inspekcja gazu i BAAAA _&%_
oraz wiele innych scenariuszy. spawanie punktowe.

4. Oferuje ré6zne metody wahan tuku (jak pokazano na zdjeciu po prawej).
5. Obstuguje funkcje ponownego zajarzenia tuku, ponownego zaptonu Trapezoid Sine
il S () — & 2 ia przyklej
— oﬁ’o Cél \j 1 - (BN oraz usuwania przyklejonego drutu. ARAA 'AVAVAV'
~ 6. Obstuguje zaawansowane funkcje, takie jak pozycjonowanie

Zatadunek i . o . . | X Zywnosé i . . . . . . . s .
rozfadunek Montaz Klejenie Wstawianie Wkrecanie Transport Retail Napoje Moxibustion Fizjoterapia Dostawa dOtkaWG, pozycjonowanie laserowe i Sledzenie laserowe.
(Uwaga: kolejne funkcje sq stale rozwijane i udoskonalane).



