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Dobot Robotics

Dobot Robotics, wiodgca $wiatowa firma badawczo-rozwojowa i wytwoércza specjalizujgca sig w inteligentnych robotach wspétpracujacych, konsekwentnie

przesuwa granice innowacji. Z powodzeniem opracowali pierwszego na $wiecie robota wspdtpracujgcego z komputerem stacjonarnym i wprowadzili

przetomowy bezkontaktowy system SafeSkin. Firma Dobot Robotics jest dumna z tego, Ze jest pierwszym w historii producentem robotéw oferujgcym

szeroki asortyment produktéw, dostosowanych do tadunkéw od 0,5 do 20 kg. Najnowoczesniejsze rozwigzania zostaty powszechnie przyjete w wielu

branzach, co zrewolucjonizowato wydajnos$¢ inteligentnej produkcji na $wiecie.

Ostatecznym celem firmy Dobot jest ,uwolnienie wszelkiej zbednej sity roboczej i optymalna wspétpraca ludzi i maszyn”.

72,000

Robotéw sprzedanych na catym
Swiecie

1300+

Posiadanych praw wiasnosci
intelektualnej

80+

Krajow i regionéw, do ktérych
odbywa sie sprzedaz

60+

Zaufanych firm wedtug rankingu
Fortune 500

NUMER 1

Wsrdd eksporteréw robotow
wspotpracujgcych w Chinach

350+

Partneréw handlowych na catym Swiecie
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tatwe wdrozenie

Roboty wspotpracujgce Dobot, lekkie i kompaktowe, mozna z tatwoscig wdrozy¢,
eliminujgc konieczno$¢ modyfikacji istniejgcej linii produkcyjnej lub instalacji
barier ochronnych. Wspétdzielenie przestrzeni roboczej z pracownikami
zwigksza efektywne wykorzystanie przestrzeni na linii produkcyjne;j.

Dzigki prostej i przyjaznej dla uzytkownika metodzie programowania roboty
wspétpracujgce Dobot skracajg czas debugowania, umozliwiajgc szybka
adaptacje do zréznicowanej produkcji matych partii. Mogg one réwniez petni¢
rolg stacji roboczych, ptynnie przetaczajac sig¢ miedzy réznymi stacjami, aby
uwzgledni¢ potrzebe elastycznej produkciji.

Dobot oferuje wiele interfejséw utatwiajgcych podtaczenie i natychmiastowe
korzystanie z gtéwnych urzadzen peryferyjnych, w tym chwytakéw, osi widzenia i
przediuzenia. Dzigki temu mozliwe jest szybkie wdrozenie i zapewnienie

wigkszej efektywnosci produkciji.
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tatwa obstuga

Firma Dobot jest pionierem w branzy we wdrazaniu programowania Blockly dla
robotéw wspotpracujgcych. Funkcje robota sg przedstawiane w postaci blokéw,
co zapewnia bardziej intuicyjne i zrozumiate podejscie. Uzytkownicy nie musza
uczy¢ sig ztozonej sktadni programowania. Zamiast tego moga zestawic¢
niezbedne bloki, aby stworzy¢ program, zapewniajac elastycznos¢ i tatwosé
uzytkowania. Bez wczes$niejszego doswiadczenia opanowanie programowania
Blockly zajmuje zaledwie 45 minut. Firma Dobot opracowata réwniez
specjalistyczne pakiety proceséw do konkretnych zastosowan, takich jak
spawanie i paletyzacja. Po wprowadzeniu prostych ustawien parametréw mozna
wygenerowa¢ programy, znacznie zmniejszajgc ztozonos¢ debugowania robotéw
i skracajac proces rozwoju. Dzieki temu zastosowania robotéw sg szybsze i
bardziej elastyczne.

Roboty wspétpracujgce firmy Dobot, wyposazone w elastyczne tryby sterowania,
moga by¢ obstugiwane za posrednictwem réznych terminali, w tym komputeréw
osobistych, tabletéw i paneli programowania. Zastosowanie réznych terminali w
réznych scenariuszach zwigksza skuteczno$¢ debugowania robotow.
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Bezpieczna wspoétpraca

Aby zwiekszy¢ szybkos¢ wspdipracy cztowieka z maszyna, jedyna produkowana
seryjnie technologia bezpieczenstwa w branzy wykorzystuje wykrywanie
bezdotykowe do identyfikacji przeszkéd w zasiegu 15 cm. Dzieki temu robot
zatrzymuije sig przed kolizjg, a skuteczno$¢ wzrasta czterokrotnie. Dodatkowo
zastosowano nowg generacje niezaleznego sterownika bezpieczenstwa
zgodnego z poziomem PLd CAT3. Sterownik ten monitoruje informacje w czasie
rzeczywistym, takie jak potozenie, predko$é, moment obrotowy i inne dla kazdego
ztgcza. Dzieki ponad 20 zabezpieczeniom i pomysinym prébom zgodnie z
normami ISO 13849-1, ISO 10218-1i ISO 15066, produkt ten znacznie zmniejsza
ryzyko dla bezpieczenstwa. Ponadto uzytkownicy moga dostosowac¢ do swoich
konkretnych scenariuszy zastosowan maksymalnie 10 zestawéw podwajnych
rezerwowych We/Wy bezpieczenstwa.
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Szybki zwrot z inwestycji

Przedsiebiorstwa moga odnies¢ ogromne korzysci z zastosowania robotéw
wspotpracujacych, poniewaz umozliwiajg one efektywna alokacje pracownikow i
utatwiajg obnizenie kosztéw. Roboty te sg niezwykle tatwe do wdrozenia, poniewaz
nie wymagajg dodatkowych srodkéw ochronnych. Ponadto, ich proces
programowania jest uproszczony, umozliwiajgc znaczne skrocenie czasu
modernizacji z miesiecy do mniej niz tygodnia. Dzieki zaledwie 12-miesiecznemu
okresowi zwrotu z inwestycji roboty te oferujg szybkie i skuteczne rozwigzanie
zwiekszajgce skuteczno$c¢ i obnizajgce koszty.

Roboty wspotpracujgce stanowig bardziej ekonomiczne rozwigzanie. Poprzez
wdrozenie stopniowego zastgpowania mate i Srednie przedsigbiorstwa moga
dokonywac aktualizacji proceséw automatyzacji bez nadmiernego obcigzania
inwestycji kapitatowych. Ponadto, w przeciwienstwie do konwencjonalnych
urzgdzen, takich jak moduty liniowe, roboty wspotpracujace cechujg sie
elastycznoscig ptynnego przetgczania miedzy wieloma zadaniami. Taka
adaptacyjno$¢ umozliwia im skuteczne zaspokajanie zmieniajgcych sie potrzeb

biznesowych przedsigbiorstw przy maksymalnym wykorzystaniu sprzetu.

Al——

Niezawodna jakos¢

Roboty firmy Dobot sg synonimem wysokiej precyzji i niezawodnosci,
charakteryzujgcym sie wiodgca w branzy doktadnoscig pozycjonowania + 0,02 mm.
Dzigki innowacyjnej konstrukcji i ponad 100 weryfikacjom projektu firma Dobot
gwarantuje zwigkszong wydajnos$é i najwyzsza jako$¢é podczas wykonywania
dtugich i skomplikowanych zadan. Reputacja firmy Dobot jako najwiekszej bazy
produkcyjnej robotéw wspoétpracujgcych w Chinach nie ma sobie réwnych. Przed
opuszczeniem fabryki kazdy robot firmy Dobot przechodzi ponad 40
rygorystycznych testow i jest poddawany precyzyjnej kalibracji w celu usunigcia
btedéw parametrow dynamicznych. Ten rygorystyczny proces stanowi najlepsze
zapewnienie o ich wyjgtkowej jakosci i doskonatosci.
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Robot wspotpracujacy serii CRA

Firme Dobot zawsze motywuje dgzenie do innowacji i doskonatosci. Wspotpracujac z ponad 1000 globalnych partneréw bedacych liderami
w dziedzinie inteligentnej produkcji, firma Dobot z powodzeniem wprowadzita roboty wspétpracujgce serii CRA. Roboty te doskonale
sprawdzajg sie pod wzgledem wydajnosci, bezpieczenstwa, rozbudowy i elastycznosci, zapewniajgc doskonate rozwigzanie dla robotyki
wspotpracujacej. Wigczenie tych robotéw do Panstwa produkgji niewatpliwie znacznie zwigekszy efektywnosé i otworzy droge do

inteligentnej produkcji.

Wydajnos¢

Robot szybki, doktadny i stabilny dzieki wiodgcej w branzy wydajnosci ruchu

Najwyzsza klasa predkosci

Dzieki nowej konstrukcji typu ,wszystko w jednym” predko$¢
potgczenia zostata zwiekszona do najszybszej w branzy
predkosci 223°/s, aby zapewni¢ wieksza liczbe scenariuszy
zastosowan. Wydajnosc¢ produkcyjna typowych zastosowan,
takich jak obstuga materiatéw, moze wzrosng¢ o 25%, co
przektada sie na wyzszg efektywno$¢ ekonomiczna.

Szybka reakcja

Serwomechanizm ztgczy wykorzystuje magistrale EtherCAT,
oferujgc szeroko$¢ pasma na poziomie 100M oraz szybko$¢
reakcji na poziomie milisekund. Znacznie zwigksza to predkosé
ruchu i gtadko$¢ trajektorii, umozliwiajgc robotowi wykonywanie
szerokiego zakresu zadan z wigkszg sprawnoscig.
Precyzyjne pozycjonowanie i stabilny
ruch

Kazdy robot wspotpracujacy firmy Dobot jest poddawany
doktadnej kalibracji za pomoca laserowego urzadzenia
pomiarowego. Proces ten zapewnia bezwzgledng doktadnos¢
pozycjonowania ponizej 0,4 mm, umozliwiajgc robotowi
wykonywanie zadan wymagajgcych wysokiej precyzji. Wraz ze
zaktualizowanym algorytmem sterowania ruchem uzyskuje on
wiasne ttumienie drgan dla drgan < 0,4 mm podczas ruchu,
umozliwiajac szybszg i bardziej stabilng prace.

Bezpieczenstwo

Wiele zabezpieczen w celu zmniejszenia ryzyka produkcyjnego

20+ zabezpieczen

Wprowadzono nowg generacje niezaleznego sterownika
bezpieczenstwa zgodnego z poziomem PLd CAT3. Produkt ten,
wyposazony w ponad 20 zabezpieczen, przeszedt pomysinie
testy bezpieczenstwa, w tym zgodne z normami ISO 13849-1,
1ISO 10218-1i I1SO 15066. Po kompleksowej ocenie ryzyka moze
wspotpracowac¢ z ludzmi bez koniecznosci stosowania
dodatkowych wygrodzen, spetniajgc w ten sposéb surowe normy
bezpieczenstwa.

Hamulec elektromagnetyczny

W przypadku nieoczekiwanego zaniku zasilania robot moze
szybko hamowac¢ w ciggu 18 ms ze spadkiem ponizej 1 mm.
Cecha ta skutecznie zabezpiecza przed potencjalnymi szkodami
w sprzecie lub produktach.

Dostosowana do uzytkownika
strategia bezpieczenstwa

Dzigki funkcji wirtualnego wygrodzenia i zaawansowane;j
bezkontaktowej technologii bezpieczenstwa uzytkownicy mogg
opracowac strategie bezpieczenstwa, ktére beda bardziej
odpowiednie dla ich rzeczywistego srodowiska produkcyjnego.
Zwigksza to maksymalnie pewnos$¢ bezpiecznej produkcji.

Zaawansowany

Rozszerzenie

Liczne standardowe interfejsy zmniejszajgce koszty zastosowan

DI 24iDO 24

DIi DO interfejsu ogélnego przeznaczenia zostaty
rozbudowane do 24, umozliwiajgc przetgczanie PNP i
NPN. Interfejsy te mozna skonfigurowac do ponad 30
funkcji sterowania i informacji zwrotnej o stanie robota,
obstugujgcych szeroki zakres potgczen urzadzen.
Zwigksza to wygode i elastyczno$é automatyki
przemystowej, umozliwiajgc ptynng integracje i sterowanie
urzadzeniami.

Wiele protokotow
komunikacyjnych

Robot posiada szereg metod komunikaciji, takich jak
Modbus TCP/RTU, Ethernet/IP i PROFINET®,
umozliwiajacych bezproblemowe potaczenie z popularnymi
sterownikami PLC i interfejsami uzytkownika. Umozliwia to
skuteczniejsza i wygodniejszg integracje oraz konfiguracje
urzadzen.

Elastycznos¢

Elastyczna obstuga utatwiajgca uzytkowanie

Obstuga wieloterminalowa

Firma Dobot zapewnia rézne tryby obstugi, w tym komputer,
tablet i panel programowania. Dzigki temu mozliwe jest
bezproblemowe przetgczanie migdzy potgczeniami
przewodowymi i bezprzewodowymi, zapewniajgc dodatkowg
wygode w réznych scenariuszach uzytkowania.

Inteligentny panel interaktywny

Uzytkownicy mogg bez trudu wykonywac rézne zadania, w tym
wigczacé, przecigga¢ w celach dydaktycznych i kontrolowaé
chwytak za pomocg inteligentnego panelu interaktywnego.
Oferujgc bardziej adaptowalne i przyjazne dla uzytkownika tryby
obstugi, znacznie usprawniono zastosowanie i procesy
debugowania robota, co doprowadzito do poprawy efektywnosci.

Kompaktowa szafa sterownicza

Szafe sterowniczg zmniejszono o 20%, co zapewnia bardziej
kompaktowe rozwigzanie producentom urzadzen i w zakresie
zastosowan robotéw ztozonych. Istnieje réwniez mozliwos¢
zastosowania ochrony IP54, co zwieksza przydatno$¢ w trudnych
Srodowiskach przemystowych, w ktérych wystepuje olej i pyt.
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Seria CRAS

Bezpieczenstwo ma kluczowe znaczenie dla wspotpracy cztowieka z maszyng. Najlepszym rozwigzaniem jest mechanizm
bezpieczenstwa, ktéry utrzymuje sprawnos¢ przy jednoczesnej realizacji priorytetu jakim jest bezpieczenstwo. System SafeSkin firmy
Dobot, jedyna taka produkowana seryjnie technologia bezpieczenstwa, wyrdznia sie umozliwieniem bezdotykowego monitorowania i
unikania kolizji. Ta innowacyjna technologia pozwala robotom wspétpracujagcym pracowac z imponujacg predkoscig 1 m/s, czterokrotnie
szybszg od normy miedzynarodowej. W przeciwienstwie do tradycyjnych metod, ktére wymagajg spowolnienia robotéw w celu
unikniecia kolizji, system SafeSkin firmy Dobot zwigksza jednoczesnie sprawnos$¢ i bezpieczenstwo.

Seria CRAS, zbudowana w oparciu o wydajna, elastyczng i przyjazng dla uzytkownika seri¢ CRA i udoskonalona dzigki systemowi
SafeSkin firmy Dobot, umozliwia realizacje produkcji dzieki wspotpracy cztiowiek-maszyna przy zwiekszonej sprawnosci i
bezpieczenstwie.

Zabezpieczenie dookdlne

System SafeSkin jest systemem dookdélnym o
wszechstronnej ochronie i doskonatym postrzeganiu
ciata, na ktore nie majg wptywu czynniki takie jak
tkanina i rekawice z tworzywa sztucznego.

Strefa wspotpracy

Technologia SafeSkin umozliwia robotom serii CRAS monitorowanie
ryzyka kolizji cztowieka z maszyng w czasie rzeczywistym. Gdy
operator wchodzi do strefy wspotpracy, robot moze zwiekszy¢
maksymalng predkosé wspotpracy do 1 m/s*, co stanowi
czterokrotnos¢ tego, co oferuja tradycyjne metody wykrywania
kolizji, przy zachowaniu bezpieczenstwa.

Wykrywanie przedkolizyjne
wielokierunkowe 15 cm

System SafeSkin wykorzystuje bezkontaktowy system monitorowania,
ktéry umozliwia robotowi wykrywanie przeszkdd w odlegtosci 15 cm w
*Dane oparte s3 na wynikach badar uzyskanych przez Laboratorium firmy Dobot w warunkach czasie rzeczywistym. System ten tworzy 360° barierg antykolizyjna,
kontrolowanych. Przyktadowo, CR10AS moze skutecznie zmniejszy¢ ryzyko kolizji robota przy iai i i iai H
predkosci 1 m/s. Dla rzeczywistych zastosowari wymagana jest kompleksowa ocena ryzyka dla Zapewmajaca robotowi dodatkowq dmge hamowania i zapewniajacy jego
bezpieczenstwa. bezpieczng prace.

=

Strefa wspotpracy

Strefa wspotpracy

System SafeSkin wykrywa eliminacje ryzyka kolizji, umozliwiajac
bezproblemowe wznowienie programu produkgji bez ingerencji
recznej, zwiekszajgc efektywnos¢ wspotpracy cztowieka z robotem.

Po wykryciu przeszkody przez system SafeSkin robot wspdtpracujacy
serii CRAS moze uruchomié¢ swéj mechanizm bezpieczenstwa w
ciggu zaledwie 0,01 sekundy. W rezultacie szybko wstrzymuje prace
w ciggu 0,1 sekundy, skutecznie zapobiegajac kolizjom lub

minimalizujgc oddziatywanie w celu zwiekszenia bezpieczenstwa. *Mozna dostosowaé tryb przywracania bezpieczeristwa.

Porownanie mechanizmu bezpieczenstwa

Wykrywanie kolizji

Hamowanie po wykryciu kolizji

Bezpieczenstwo i sprawnosé nie
moga byc osiggniete jednoczes$nie

Aby zapewnic, ze sita kolizji spetnia wymagania bezpieczenstwa,
nalezy zmniejszy¢ predkos¢ pracy

Wykrywanie przedkolizyjne

Wykrywanie ryzyka kolizji w czasie rzeczywistym

Bezpieczenstwo i sprawnos¢ mozna
0siggnac jednoczesnie
Zatrzymanie przed kolizja, aby zwigkszy¢ predkos¢ pracy
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DobotStudio Pro

=

Programowanie Block

pgramowanie skryptow

Wtyczki do ekosystemow

proceséow

log @

Funkcja dziennika Wirtualny sterownik

Programowanie skryptow

Dzigki elastycznemu programowaniu skryptéw LUA doswiadczeni programisci
moga wydajnie tworzy¢ ztozone programy i tatwo obstugiwac¢ zaawansowane

Programowanie Blockly

Bloki s3 tatwe do odczytu i intuicyjne, umozliwiajac uzytkownikom
programowanie robotéw poprzez ich taczenie. Zapewnia to réownowage

miedzy elastycznoscig a tatwoscig uzytkowania. zastosowania.

Process Package Support

Oferowane sg rézne pakiety proceséw do zastosowan, takich jak

Wtyczki do ekosystemow

Firma Dobot zapewnia szeroka game wtyczek do ekosystemodw, ktére sg spawanie, paletyzacja i CNC. Programy mozna dostosowywaé poprzez
kompatybilne z réznymi rodzajami chwytakow, czujnikéw sity i . . - .

g o ) ; ) dostosowywanie parametréw w celu poprawy sprawnosci zastosowania
akeesoriow wizyjnych 2D/3D. Uzytkownicy mogg korzystac z robota. Ponadto, wyspecjalizowane pakiety proceséw mozna dostosowac

istniejacych interfejséw APl w celu przyspieszenia rozwoju zastosowan. do konkretnych zastosowar

ey [r——

LRI

Potezna funkcja dziennika

Wirtualny sterownik

W razie potrzeby mozna uzyskac dostep do dziennika robota w celu
Programowanie offline umozliwia prowadzenie obstugi,

przejrzenia wczesniejszych standw, rekordéw operacji i szczegotow

modyfikacji parametréw. Pozwala to szybko zidentyfikowac problemy debugowania i weryfikacji programu bez koniecznosci podtaczania

i zminimalizowac ewentualne przestoje. robota, a tym samym przyspieszajac realizacje projektu.

Urzadzenie do programowania (opcjonalne)

Urzadzenie do programowania robotéw wspédtpracujacych firmy Dobot posiada lekkg konstrukcje, ktdra taczy w sobie estetyke i ergonomie,
zapewniajac wygodny chwyt. Interaktywna konstrukcja jest doskonata, réwnowazac bezpieczenstwo i elastycznos¢. Poprawia efektywnosé

debugowania robota i zapewnia wspaniate wrazenia uzytkownika.

12 fizycznych przyciskow jog
Skuteczna poprawa efektywnosci programowania dzieki
bezproblemowemu zarzadzaniu debugowaniem skomplikowanych
aplikacji multi-jog
* Przetacznik tréjpozycyjny
Przetacznik tréjpozycyjny lub przycisk przeciggania mozna
dostosowaé w celu spetnienia okreslonych norm bezpieczeristwa.
* 10,1-calowy pojemnosciowy ekran dotykowy
o wysokiej przejrzystosci

Ulepszona technika multi-touch dzieki wysokiej rozdzielczosci 1920 x
1280.

* Certyfikacja ISO
Certyfikat zgodnie z normami 1ISO10218-12011 i 1ISO13849-12015.
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Inteligentna kamera VX500

Praktyczne zastosowania robota stajq sie bardziej precyzyjne
dzieki technologii wizyjnej 2,5D typu plug-and-play.

Gteboka integracja z
technologig Plug and Play CRA

Inteligentna kamera VX500 zawiera aparat,

obiektyw, zrédto Swiatta i sterownik wizyjny.

Oprogramowanie jest wbudowane w
DobotStudio Pro, z kalibracjg automatyczna
jednym kliknieciem. Wtyczke wizyjng mozna
wywotac bezposrednio za pomoca
programowania Blockly, uruchamiajac
aplikacje wizyjne serii CRA w ciggu zaledwie
30 minut.

Rozpoznawanie Rozpoznawanie Dopasowywanie
kodu kreskowego znakow szablonéw
|
Pomiar Pomiar Obszar sk_ali
szerokosci srednicy szarosci

Uniwersalnos¢ w tatwy
sposob zapewnia koordynacje
wzrokowo-ruchowg

Obstuga pozycjonowania wizualnego,
wykrywania obecnosci, liczenia cech,
rozpoznawania kodu kreskowego, optycznego
rozpoznawania znakéw (OCR) i pomiaru
rozmiaru, co utatwia budowanie réznych
rozwigzan wizyjnych.

Precyzyjne pozycjonowanie
wizyjne 2.5D upraszcza chwyt
mobilny

Opracowany samodzielnie algorytm 2.5D
pozwala precyzyjnie zidentyfikowa¢ wysokos¢
obrazu i zmiany pochylenia oraz uzyskaé
doktadnos¢ kompensacji przestrzennej + 0,26
mm, co zapewnia fatwe rozwigzanie problemu
mobilnego pozycjonowania chwytu. Jest on
powszechnie stosowany w takich scenariuszach,
jak mobilna obstuga, fadowanie i roztadowanie
robota ztozonego.

l
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Wizja 3D

Platforma mobilna
= '-:I-§

Przyssawka Czujnik sity

Chwytak

Otwarty ekosystem firmy DOBOT

Wizja 2D

Ekosystem firmy DOBOT uwzglednia zasady otwartosci, kompatybilnosci i tatwosci obstugi, przy scistej wspdtpracy z partnerami

ekosystemu w celu opracowania szeregu elementéw uzupetniajgcych. Seria CRA oferuje interfejs RS485 zaréwno w efektorze koricowym,

jak i szafie sterowniczej, utatwiajgc integracje akcesoriéw ekosystemowych, takich jak chwytaki, kamery 2D/3D i czujniki sity poprzez

podejscie plug-and-play. Ponadto dostarczenie standardowych SDK i obszernego kodu zrédtowego DEMO zwieksza efektywnos¢ rozwoju

wtdrnego, spetniajac szeroki zakres wymagan dotyczacych zastosowania.
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Rozwigzanie do paletyzacji

® Robot wspdtpracujacy nowej generacji ,CR10A\ 20A” zwieksza szybko$¢ paletyzacji do 8-13 sztuk na minute, przekraczajgc normy branzowe.

Przy maksymalnej tadownosci 20 kg i maksymalnej wysokosci paletyzacji 2100 mm jest ona bez problemu zgodna z wymaganiami réznych

sektorow, w tym przemystu spozywczego, napojéw i farmaceutycznego.

® Dzieki opracowanemu samodzielnie pakietowi procesu paletyzacji uzytkownicy moga szybko konfigurowaé wzorce paletyzacji bez

potrzeby programowania. Mozna zatem zainicjowac paletyzacje w ciggu zaledwie 30 minut.

® Firma DOBOT oferuje integratorom mozliwos¢ opracowania spersonalizowanych rozwigzan paletyzacji za pomocg metody paletyzacji i obstugi skryptow.

@D System umozliwia elastyczng konfiguracje w celu
jednoczesnego podniesienia jednej lub dwdch skrzynek,
co skutkuje znacznym zwiekszeniem efektywnosci
paletyzacji. Maksymalna predkos¢ paletyzacji moze
siegac do 13 skrzynek na minute.

*Uwaga: Dane oparte s3 na wynikach badan z Laboratorium firmy
Dobot w warunkach eksperymentalnych. Wyniki w rzeczywistych
scenariuszach zastosowari mogg sie nieznacznie réznic.

@D Elastycznos¢ konfiguracji paletyzacji umozliwia
dostosowanie kolejnosci umieszczania skrzynek,
punktéw przejsciowych i kierunku podejscia. Zwieksza

Rozwigzania spawalnicze

® \Wszystkie roboty wspdtpracujace z serii CRA przeszty precyzyjna kalibracje parametréw dynamicznych, gwarantujgcg doktadnos¢ trajektorii spawania ponizej 0,4

mm. Kalibracja ta zapewnia wysokg regularnos¢ szwu spawalniczego i stabilng jakos¢ spawania.

® Roboty wspodtpracujace z serii CRA sg kompaktowe, eleganckie i sprawne. Sa mate, lekkie i mogg bezproblemowo wykonywac rézne zadania. Doskonale nadajg sie

do elastycznych operacji w wielu stacjach roboczych.

® Roboty CRA posiadajg przyjazny dla uzytkownika interfejs programistyczny, co utatwia ich programowanie. Oferujg réwniez wygodny i wydajny proces debugowania,
eliminujac potrzebe programowania aplikacji spawania przez wykwalifikowanych inzynieréw robotyki. Roboty te skutecznie spetniajg wymagania produkcji

matoseryjnej i wielowariantowej produkcji spawalniczej w przedsiebiorstwach.

e Pakiet procesu spawania jest kompatybilny z maszynami spawalniczymi ponad 10 marek i obstuguje zaawansowane funkcje, takie jak pozycjonowanie laseréw,
sledzenie laseréw, spawanie wielowarstwowe, ponowna préba zajarzenia tuku, pekniecie tuku w potowie drogi, ponowny zapton i usuniecie przyklejenia drutu.

*Uwaga: Funkcje sg stale rozwijane i udoskonalane.

Cztery proste kroki do skonfigurowania

Dzieki pakietowi procesu spawania rozpoczecie spawania jest tatwe, wystarczy wykonac
tylko cztery kroki: dopasowanie maszyn, konfiguracja parametréw, programowanie
przeciggania i upuszczania oraz programowanie graficzne do stymulacji spawania.

Obstuguje wiele trybow
spawania tukowego

System spawania obstuguje cztery rézne tryby
spawania tukowego, w szczegdlnosci
tréjkatne, spiralne, trapezowe i sinusoidalne,
spetniajgc rézne wymagania réznych sytuacji

1740 mm

spawania.

to zwartos¢ i stabilnos¢ procesu paletyzacji skrzynek.

@D Utatwia wybieranie i ustawianie partycji podczas
paletyzacji.

@D Wizualizacja procesu konfiguracji umozliwia
wyswietlanie parametréw w formacie 3D, co pozwala
na przetgczanie w czasie rzeczywistym i ostatecznie
zwigkszenie interaktywnosci.

Krok 2: Ustawienie metody komunikacji dla
spawania

Krok 1: Wybér marki maszyny spawalniczej

Typ kolumny

Typ urzadzenia
diwigowego

Krok 4: Programowanie graficzne, rozpoczecie
spawania

Krok 3: Ustawienie parametrow spawania

Programowanie nie jest wymagane

Kompletna konfiguracja w ciggu 30 minut, 5 krokéw uruchamiania aplikacji do paletyzacji

Kompatybilny z maszynami spawalniczymi ponad 10 marek
Zapewnia wiele metod komunikacji, takich jak DeviceNet,

1. Konfiguracja sygnatu 2. Ustawianie parametréw skrzyni 3. Ustawianie parametréw palety

Modbus i sygnaty analogowe

eV\ﬂ'n" () miter

LORCH GYS

4. Konfiguracja paletyzacji 5. Konfiguracja parametréow ruchu

: si =
e == = ‘. F = . A -
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RoOzne scenariusze zastosowan

Firma DOBOT odegrata zasadniczg rolg we wspieraniu licznych firm z rankingu Fortune 500 w réznych sektorach w osigganiu
niezwyktego poziomu automatyzacji. Niedawno wprowadzona seria CRA firmy DOBOT charakteryzuje sie szerokim zakresem
obcigzenia od 3 do 20 kg oraz szerokg gamg dtugosci ramion. Ta kompleksowa oferta uwzglednia ponad 15 scenariuszy
zastosowan przemystowych, obejmujgcych 3C, motoryzacje, potprzewodniki, obrébka metalu, przemyst spozywczy, chemiczny,
medyczny i nowg sprzedaz detaliczng. Wybor serii CRA firmy DOBOT bez watpienia sprawi, ze bedziecie liderem w dziedzinie
inteligentnej produkcji.
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FESTO OMRON mulRata

INNOVATOR IN ELECTRONICS

Motoryzacja

Blokada $ruby przektadni Zespot drzwi kabiny i czesci nadwozia Klejenie szyby samochodowe;j

Obrobka metalu

tadowanie/roztadowanie maszyny CNC tadowanie/roztadowanie maszyny Spawanie ramy ze stali weglowej
CNC (system SafeSkin)

Przemyst 3C

Wypalanie i obstuga ptyty gtéwnej Klejenie telefonu komdrkowego Sortowanie elementow elektronicznych
urzgdzenia domowego

Przemyst akumulatoréw litowych

Blokada $ruby akumulatora Test fadowania i roztadowania akumulatora tadowanie i roztadowanie przy

magazynu energii spawaniu rdzeni akumulatorow
Pétprzewodniki

_ e I al
tadowanie/roztadowanie maszyny do tadowanie/roztadowanie tadowanie/roztadowanie ptytek
montazu chipow potprzewodnikow w obudowie z
tworzywa sztucznego

t chemiczny

Obstuga maszyny do tadowanie/roztadowanie tadowanie/roztadowanie pokryw z
formowania wtryskowego natryskowej maszyny do klejenia tworzywa sztucznego

Sprzedaz detaliczna

Robot w chinskiej restauracji Kawiarnia latte art Krecenie reklam

15/16



Parametry

Szafa sterownicza robota

Nazwa produktu CR3A CR5A CR7A CR10A CR12A CR16A CR20A
Waga 17,5 kg 25 kg 24 kg 40 kg 38,5 kg 38 kg 73 kg
Maksymalna tadownosé 3kg 5 kg 7 kg 10 kg 12 kg 16 kg 20 kg
Promien roboczy 620 mm 900 mm 800 mm 1300 mm 1200 mm 1000 mm 1700 mm
M?kSymalna predkose 2m/s 2m/s 2m/s 2m/s 2m/s 2m/s 2m/s
liniowa

J3: £155° J3: £160° J3: £160° J3: £160° J3: £160° J3: £160° J3: £165°

Zakresy potgczen

J12
Maksymalna
predkosc¢ 13
potaczen
J4/I5106

DI
Interfejs We/Wy
z efektorem bo
koncowym

Al

Powtarzalno$é
Stopien ochrony
Zakres temperatur
Typowe zuzycie energii
Montaz

Dtugos$¢ przewodu od

korpusu do szafy
elektrycznej

Materiat

inne potaczenia: +360°

180°/s

223°fs

223°fs

2

(Multi

inne potaczenia: +360°

180°/s

180°/s

223°fs

2

0

ja za
pomocg RS485)

+0,02 mm
IP54
0~50°C

120W

5m

i jaza
pomoca RS485)

+0,02 mm
IP54
0~50°C

150W

5m

inne potaczenia: #360° inne potaczenia: +360° inne potaczenia: £360° inne potaczenia: +360°

180°/s 150°/s
180°/s 180°/s
223°/s 223°/s
2 2
2 2
2 2
(Mutti jaza (Multipleksacja za

pomocyg RS48 5)

+0,02 mm

IP54

0~50°C

150W

5m

pomoca RS485)

+0,03 mm

IP54

0~50°C

350W

Pod dowolnym katem

5m

150°/s 150°/s
180°/s 180°/s
223°s 223°/s
2 2
2 2
2 2
(Multi ja za (N

pomocg RS485)

+0,03 mm

IP54

0~50°C

350W

5m

Stop aluminium, tworzywo sztuczne ABS

i ja za
pomocg RS485)

+0,03 mm
P54
0~50°C

350W

5m

inne potaczenia: #360°

120°/s

150°/s

180%/s

4
(Multipleksacja za
pomoca RS485)

+0,05 mm

IP54

0~50°C

500W

6m

Wymiary
Waga

Moc wejsciowa

Moc 10
DI
Interfejs 10 o
AO

Interfejs sieciowy
Interfejs UsB

komunikacyjny Interfejs 485
Enkoder
Srodowisko pracy Temperatura

Stopien ochrony
Metoda programowania

Modele adaptowalne

CC262 CC263

345 mm*345 mm*145 mm 400 mm*400 mm*175 mm

9,5 kg (Wejscie AC), 8,5 kg (Wejscie DC) 15,5 kg (Wejscie AC)

Wejscie AC: 100~240V, 47~63Hz

Wejécie AC: 100~240V, 47~63H
Wejécie DC: 30~60V elsae ?

24V, maks. 3 A, maks. 0,5 A na kanat

24 kanaty (NPN lub PNP)

24 kanaty (NPN lub PNP)
2 kanaty, tryb napiecia/pradu, 0~10 V, 4~20 mA
2 kanaty, tryb napiecia/pradu, 0¥10 V, 420 mA

2, wykorzystywane do komunikacji TCP/IP, Modbus TCP, Ethernet/IP, PROFINET
2, uzywane do importowania i eksportowania plikow
1, uzywany do komunikacji RS485, Modbus RTU
1, interfejs enkodera przyrostowego AbZ

0~50°C, wilgotno$¢ < 95%, bez kondensacji
IP20 (opcja IP54)
Komputer PC, Aplikacja (Android), urzadzenie do programowania

CR3A~CR16A CR20A

Urzadzenie do programowania robotow wspétpracujacych firmy DOBOT

Model produktu

Wymiary
(dtugosc*szerokosc*wysokosc) (mm)

Rozdzielczos¢

Rozmiar ekranu

Stopnien ochrony

Waga

Standardowa dtugos$¢ przewodu

Materiat

DT-TP10-3PE-N

290*180*41 (mm)

1920*1200@60Hz

10,1 cali

P54

1,02 kg

5m

PC +ABS

118



www.dobot-robots.com

sales@dobot-robots.com

linkedin.com/company/dobotrobotics

youtube.com/@DobotRobotics

Pietra 9, 10, 14, 24, Budynek 2, Chongwen Park, Nanshan Zhiyuan,
Liuxian Avenue, dzielnica Nanshan, 518000, Shenzhen




